Zatacznik nr 3 do Rozeznania cenowego

Opis przedmiotu zaméwienia pn. ,Wykonanie fotorejestracji pasa drogowego drég wojewédzkich

wojewodztwa warmirisko — mazurskiego”

Fotorejestracje korytarza pasa drogowego nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami opisanymi
w standardzie Diagnostyka Stanu Nawierzchni, Tom |, Czes¢ 4 ,Wymagane techniki pomiarowe”,
Rozdziat 8 ,Fotorejestracja pasa drogowego”!. Odstepstwa od zasad przyjetych w standardzie
opisano w niniejszym dokumencie.

Fotorejestracje wykonuje sie w kierunku narastajgcego kilometraza globalnego.

Fotorejestracje nalezy wykona¢ przy dobrych warunkach pogodowych. Niedopuszczalne jest
wykonanie pomiarow podczas opadéw atmosferycznych oraz przy zamgleniu. Zakfada sie, ze
widocznos¢ na zdjeciu frontowym i tylnym wynosi co najmniej 200 m.

Fotorejestracja obrazu pasa drogowego ma by¢ wykonana w kolorze, jednoczeénie z kamery
frontowej (widok do przodu), dwoch bocznych — prawej (widok do przodu/prawa strona drogi)
i lewej (widok do przodu/lewa strona drogi) i tylnej (widok do tytu) i zapisana w plikach cyfrowych.
Wyniki fotorejestracji zostang opracowane jako geograficzne dane elementarne zgodnie ze
standardem opisanym w dokumentacji systemu, o ktérym mowa w pkt. 1 i przekazane
Zamawiajgcemu na zewnegtrznych dyskach USB oraz dodatkowo zgodnie z wytycznymi okreslonymi
w pkt. 8 Wymagania dodatkowe.

Wymagania szczegotowe:

Wymaganie Specyfikacja wymagania

Odstep pomiedzy max. 5 m
zdjeciami

Rozdzielczosé Co najmniej 1280-1024 pikseli

Dtugosc¢ ogniskowej | Diugos¢ ogniskowej obiektywu musi odpowiadaé obiektowi 35 mm kamery

matoobrazkowej

Kolory Fotografia barwna, co najmniej 24 bit. Temperatury barwowe

poszczegdinych kamer powinny by¢ tak dobrane, aby poszczegdlne zdjecia
nie roznity sie od siebie.

Format i kompresja Zdjecia zostang zapisane w formacie JPG, jakoé¢ kompresji — 85%

Wspotrzedne GPS Zdjecia nalezy lokalizowa¢ przy uzyciu wspdtrzednych GPS (dtugosc,
zdjec szeroko$¢, wysokos¢), przy czym wspotrzedna GPS zdjecia powinna sie

odnosi¢ do punktu na drodze, ktéry jest widoczny na dolnej krawedzi
zdjecia. Dopuszcza sie jednometrowa tolerancje.

Jakos¢ fotografii Ostroé¢ zdjecia/kontrast

Optyka kamery powinna by¢ tak wyskalowana, aby fotografowany obszar
byt przedstawiony w sposéb ostry i fotografie nie wykazywaty zadnych
nieostrosci, zwigzanych z ruchem pojazdu pomiarowego. Jakos¢ fotografii z
kamery frontowej oraz tylnej musi zapewnia¢ mozliwosci identyfikacji cech
powierzchniowych. Oznakowanie poziome musi byé wyraznie widoczne
oraz czytelne na zdjeciach ze wszystkich kamer. Oznakowanie poziome musi
zosta¢ tak przedstawione, aby przy uzyciu technik fotogrametrycznych
mozna byto dokonywaé pomiaréw.

Jasno$¢ zdjecia

1 Zrodto: https://www.gddkia.gov.pl/userfiles/articles/p/prace-naukowo-badawcze-po-roku-
2_3432/Tom1_Czesc4_Wymagane_techniki_pomiarowe_120615.pdf



Ustawienia ekspozycji kamery musza zosta¢ dobrane, zeby nagte zmiany
oswietlenia, wzglednie bocznie padajace $wiatto stoneczne nie prowadzity
do niedoswietlenia lub przeswietlenia zdjecia (zdjecia nie moga byc
przyémione, zaciemnione, zle oddalajgce barwy abo mocno zaszumione).
Nalezy wykluczy¢ powstawanie reflekséw od przedniej szyby lub tez od
obudowy kamery. System kamery musi regulowa¢ ekspozycje w obrebie 10
m i w ten sposdb fagodzi¢c wyzej wymienione zakidcenia. Nalezy tak
zorganizowa¢ fotorejestracje, aby zapewniona byfa wystarczajgca ilos¢
$wiatta stonecznego (wymaganie to dotyczy takze obszaréw zalesionych).
Zabrudzenie

Podczas fotorejestarcji nalezy zadba¢, aby ewentualne zabrudzenie kamery
(owady, pyt, krople wody itd.) byto usuwane niezwlocznie, aby nie wptywato
negatywnie na jakos¢ zdjecia. Jezeli to konieczne nalezy przerwac rejestracje
i kontynuowac jg dopiero po oczyszczeniu kamer.

Stabilnos¢ fotografii | System zapisu zdje¢ musi zapewniaé, ze kat fotografowania kamery jest
niezmienny w odniesieniu do platformy zamocowania i kamery nie drzg pod
wptywem dynamicznych oddziatywan oraz nie dochodzi do przesunigcia,
ktore prowadzi do zakidcenia dalszego wykorzystywania fotografii do zadan
pomiarowych.

Synchronizacja Wszystkie kamery sg synchronicznie uruchamiane, wiec w kazdym miejscu
zrobienia zdjecia powstaje panorama w postaci dajgcych sie potaczy¢ zdjec.
Pozycja, ustawienie Idealna wysoko$¢ kamery frontowej, bocznej i tylnej wynosi ok. 2,5 m
oraz pole widzenia (wysokos¢ minimalna: 2,0 m), pofozenie horyzontu w kamerze frontowej,
kamer bocznej i tylnej: okoto % wysokosci zdjecia (liczac od gory).

Kat widzenia kamery powinien wynosi¢ okoto 63° (czemu odpowiada
ogniskowa 38 mm przy standardowych aparatach matoobrazkowych).
Kamery frontowa i boczne muszg zostac tak ustawione, aby przez potgczenie
zdje¢ dato sie otrzymaé spéjne zdjecie panoramiczne korytarza drogi.
Niedopuszczalne jest nachodzenie zdje¢ na siebie.

W polu widzenia kamer pierwszego zdjecia danego odcinka drogi (w tzw.
punkcie ,0”) powinien znajdowa¢ sie widok lokalizacji punktu
referencyjnego i jego otoczenia. Analogiczna sytuacja dotyczy punktu
posredniego i koricowego.

W przypadku dojezdzania do skrzyzowan, rond (gltéwnie na terenie
zabudowanym) nalezy zwrécié uwage aby przejeidiajace przeciwnym
pasem pojazdy (samochody ciezarowe, autobusy, itp.) nie ograniczaly
widocznosci na materiale fotorejestarcyjnym. W przypadku mijania sie z
takimi pojazdami w wyzej opisanych miejscach nalezy w miare mozliwosci
zatrzymac pojazd lub powtérzy¢ przejazd na problemowym odcinku.
Niedopuszczalne jest poruszanie sie pojazdem fotorejestrujgcym za
pojazdem poprzedzajagcym go w odlegtodci, ktdéra bedzie skutkowata
ograniczaniem widocznosci.

7. Wraz ze zdjeciami nalezy przekaza¢ nastepujgce informacje dotyczace parametréw i usytuowania
kamer (plik tekstowy):

Parametry montazu kamery Xo» Yor Zo WSpOtrzedne lokalne pojazdu wzgledem centrum
projekcji (pozycja zamontowania kamery);

o azymut kamery (pomiedzy osig optyczna i osig jezdni)

v kat pochylenia kamery

k kat obrotu kamery




Wszystkie katy majg orientacje matematyczng (obracaja sie w
lewo)

Parametry kalibracji ¢k dtugos¢ ogniskowej kamery

cxwspotrzedna x punktu centralnego projekcji (=przeciecie osi
optycznej z ptaszczyzng jezdni, ten punkt moze nie leze¢ w
Srodku zdjecia)

¢y wspétrzedna y punktu centralnego projekc;ji

Parametry przetwornika pixel_x liczba pikseli w kierunku x

cyfrowego kamery pixel_y liczba pikseli w kierunku y

pixelsize_x wymiar jednego piksela w kierunku x (metr)
pixelsize_y wymiar jednego piksela w kierunku y (metr)

8. Wymagania dodatkowe:

Na dane fotorejestracji sktadaja sie nastepujace elementy:

a) Plik konfiguracyjny config.xml
b) Plik(i) .csv z danymi
c) Pliki ze zdjeciami jako pojedyncze pliki lub archiwa zip

Plik konfiguracyjny powinien znajdowa¢ sie w katalogu gtéwnym fotorejestracji dla danej drogi i
zawierac nastepujgce informacje:

- autora i datg wykonanej fotorejestracje,
- jakich kamer uzyto oraz o jakich parametrach (istotnych dla mozliwoéci pomiardw).

Ponadto powinien zawierac takze wskazania na pliki zdanymi i na strukture tych plikéw. Pliki z danymi
rowniez znajdujg sie w katalogu gtéwnym i zawieraja informacje o potozeniu zdjecia w systemie
referencyjnym, wspdtrzedne GPS oraz orientacje samochodu w momencie wykonywania zdjec.

Plik konfiguracyjny (xml)

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
-<GemRecording>
<RoadNo>510330K</RoadNo>
<RoadName>0krezna</RoadName>
<Creator>Firma X</Creator>
<CreateDate>2017-02-20 12:38:09</CreateDate>
<RecordingType>RT</RecordingType>

-<Cameras>
-<Camera>

<Camerald>CAM_1</Camerald>
<CameraType>PC</CameraType>
<0x>-0.226</0x>
<Oy>-14.187</Oy>
<0z>2.167</0z>
<Omega>1.4123637187</Omega>
<Phi>0</Phi>
<Kappa>0.0159261294</Kappa>
<Width>1280</Width>



<Height>960</Height>
<PixelSize>0.00000465</PixelSize>
<Ck>0.0065</Ck>
<fCamera>
-</Cameras>

-<DataFiles>

-<File>

<Name>photo_510330K-6044026-6044019.csv</Name>

<Net>6044026-6044019</Net>

<Header>true</Header>

<Rows>55</Rows>

<Format>CSV</Format>

<Delimiter>,</Delimiter>

<NullText>null</NullText>

<QuoteSign>"</QuoteSign>

-<Columns>
<Column DataType="numeric" ColType="station">station</Column>
<Column DataType="timestamp" ColType="utc" DataFormat="YYYY-
MM-DD HH24:MI:55.MS">utc</Column>
<Column DataType="numeric" ColType="longitude">lon</Column>
<Column DataType="numeric" ColType="latitude">lat</Column>
<Column DataType="numeric"
ColType="elevation'">elevation</Column>
<Column DataType="numeric" ColType="roll">roll</Column>
<Column DataType="numeric" ColType="pitch">pitch</Column>

<Column DataType="numeric"
ColType="azimuth">azimuth</Column>

<Column DataType="text" ColType="camera_id"
CamName="CAM_1">CAM_1</Column>

<Column DataType="text" ColType="camera_id"
CamName="CAM_2">CAM_2</Column>

<Column DataType="text" ColType="camera_id"
CamName="CAM_3">CAM_3</Column>

<Column DataType="text" ColType="camera_id"
CamName="CAM_4">CAM_4</Column>

<Column DataType="text" ColType="camera_id"

CamName="CAM_5">CAM_5</Column>
<Column DataType="numeric" ColType="crc">crc</Column>
</Columns>
</File>
</DataFiles>
</GemRecording>

Opis pol:

RoadNo — numer drogi, w przyktadzie: 510330K

RoadName — nazwa drogi, w przyktadzie: Okrezna

Creator — nazwa dostawcy danych, w przyktadzie: Firma X

Create Date — czas utworzenia zestawu danych w formacie TimeStamp, w przyktadzie: 2017-02-20
12:38:09

RecordingType — rodzaj zdje¢, domysinie RT



W sekcji Cameras wymienione sg kamery ktére zostaty uzyte do wykonania fotorejestracji, kazda z
kamera jest opisana nastepujacymi parametrami:

CameralD — identyfikator kamery

CameraType — typ kamery (PC — przednia centralna, PP — przednia prawa, PL— przednia lewa, T—tylna)
OX - przesunigcie centralnego punktu rzutowania od pozycji kamery w osi X

OY — przesunigcie centralnego punktu rzutowania od pozycji kamery w osi Y

OZ — przesunigcie centralnego punktu rzutowania od pozycji kamery w 0si Z

Omega — pochylenie kamery

Phi— przechylenie kamery

Kappa — obrot kamery

Width — szeroko$¢ matrycy kamery w pikselach

Height — wysokos$¢ matrycy kamery w pikselach

PixelSize — rozmiar piksela na matrycy w metrach

Ck — ogniskowa obiektywu w metrach

W sekcji DataFiles opisane sg zestawy danych dotyczacych drogi, kazda sekcja File zawiera informacje
dotyczace jednego odcinka

Name — nazwa pliku CSV z danymi

Net —nazwa odcinka w postaci: wezet_poczatkowy-wezet_koricowy

Header —informacja czy w pliku CSV jest nagtéwek, domysinie: true

Rows —ilos¢ wierszy danych w pliku CSV

Format —format danych w pliku CSV, wartosé¢: CSV

Delimiter — znak oddzielajacy dane w pliku CSV, domysinie , (przecinek)

NullText — tekst zastepujacy pusta warto$¢, domyélnie null

QuoteSign — znak w ktérym znajdujg sie podawane wartoéci, domysinie ” (cudzystéw)
Columns — opis kolumn z danymi znajdujgcymi sie w pliku CSV

Wymagane sg ponizsze kolumny:

Station — pikietaz zrobionego zdjecia

Utc — Moment wykonania zdjecia w formacie z doktadnoscig do
Longitude — Dtugos¢ geograficzna w standardzie NMEA
Latitude — Szeroko$¢ geograficzna w standardzie NMEA
Elevation — Wysokos¢ n.p.m. w metrach

Roll — przechylenie samochodu w lewo/prawo w stopniach
Pitch — pochylenie samochodu w przéd/tyt w stopniach
Azimuth - obrét samochodu wzgledem pétnocy w stopniach
CAM_1 — nazwa pliku ze zdjeciem z kamery 1

CAM_2 — nazwa pliku ze zdjeciem z kamery 2

Crc — suma kontrolna wiersza danych

Przyktadowa linia danych:

'0","2017-02-10 08:05:37.000","2105.5808","5214.4206","124.4","-2,23" "-
0.86","86.55","510330K\camera_0.zip[p_010_0_000261_00533DOF.jpg]","510330K\camera_1.zip[p_
010_1_000261_00533D5A.jpg]","510330K\camera_2.zip[p_010_2_000261_00533D6C.jpg]","510330
K\camera_3.zip[p_010_3_000261_00533D0D.jpg]","510330K\camera_4.zip[p_010_4_000260_00533
D38.jpg]","112"

Jezeli zdjgcia s3 umieszczane w archiwach zip, wtedy kolumna opisujaca zdjecie z kamery ma
nastepujaca postac:
nazwa_pliku_zip[nazwa_pliku_ze_zdjeciem]



Suma kontrolna jest liczona z catej linii danych do ostatniego przecinka (bez zawierania przecinka)
oddzielajgcego sume kontrolng od reszty danych.

Suma kontrolna polega na wzieciu kolejnych znakéw badanej linii i wykonywania operacji xor na znaku
aktualnym znaku.

Suma kontrolna jest réwna wartosci bajtowe] pierwszego znaku.
Dla kazdego elementu liczac od elementu 2 do elementu przed ostatnim przecinkiem wykonaj:
Suma kontrolna = suma kontrolna XOR wartos¢ bajtowa aktualnego znaku.

Dane ze zdjeciami z kamer (w postaci plikéw jpg, lub zestawu spakowanych plikdw jpg do formatu zip),
mozna umieszcza¢ w dowolnych podkatalogach katalogu drogi. Podajac nazwe pliku, nalezy podac ja
wraz z podkatalogiem w jakim sie znajduje.

Na etapie importu danych bedzie sprawdzana zgodnos¢ pliku xml ze schematem, nastepnie zgodnos¢
plikdw csv z definicjami zawartymi w pliku xml. W miejscach podanych w plikach csv musza znajdowac
sie zdjecia z przejazdu. Podczas analizowania plikow csv sprawdzana bedzie zaréwno zgodnos¢ z
definicjg z pliku xml, poprawno$¢ odczytu danych na podstawie sum kontrolnych zawartych w kazdym
wierszu. Ostatecznie zgodnos$¢ danych pikietaza z danymi z GPS jak i danych GPS z danymi z ukfadu
inercyjnego (roll, pitch, azimuth). W razie rozbieznosci danych, dany plik zostanie odrzucony, dane z
niego nie zostang zaimportowane. Aby uzyska¢ odpowiednig doktadnos¢ danych i sum kontrolnych
zestaw pomiarowy musi posiadac zintegrowany GPS z systemem inercyjnym i kolejne dane GPS nie
moga posiadac artefaktéw. Maksymalny btad GPS’a nie moze przekracza¢ 1,5 m.

9. Wraz z rejestracjg zdjeciowg nalezy wykonaé pomiar :

- dtugoéci poszczegdlnych odcinkdw drog z doktadnoscia 1 m/km (miedzy poszczegdlnymi punktami
weztowymi).

- wspotrzednych geograficznych (GPS) osi drogi z doktadnoscia potozenia punktu m, < 0,10 m, pomiar
kolejnych punktéw osi drogi musi by¢ wykonany z interwatem nie wigkszym niz 0,50 m.

- wyniki pomiaréw dtugosci odcinkéw drog zestawi¢ tabelarycznie z uwzglednieniem podziatu
poszczegblinych drég na odcinki weztowe i zapisa¢ w odrebnym folderze na dysku z fotorejestarcja.
Wymaga sie nastepujacej formy tabelarycznej:

QOdcinek referencyjny km lokalny. km globainy
Numer. Nazwa drogl/ Klasa
drogi punkty drogi Rejon i g R e dlugose dtugosé
charakterystyczne poczat | korco | poczatko il odkm | dokm g2 odkm [ dokm A2
: karicowy [km] [km]
kowy wy wy
503 Eg’;ggo dz?;k"“"k" z RDW Elblag 1044001 | 0245001 24338 | 74520 | 314867 | 24338
503 %E;”a';a_ ';fgsrt: e z RDW Elblag | 001 001 | 1044001 | 0945001 | 0+000 | 24+338 | 24338 | 74520 | 314867 | 24,338
504 _Eg’,'j‘,?i;ﬁﬁgmdz“’ G RDW Elblag 1044002 | 0847002 31,634 | 8+811| 40+4d5 | 31634
504 %‘Igg;a_ Efgsrtc? . G ROW Elblag 002 001 | 1044002 | 0945001 | 0+000 | 12+545| 12,545 | 8+811| 214356 | 12,545
504 E?gf;%‘;zrf - G RDW Elblag 001 001 | 0945001 | 0848001 | 0+000 | 10+155| 10,155 | 21+356 | 314511 | 10,155
504 gﬂg’;gﬂg 3 G ROWEDblag | 001 | 002 | 0846001 | 0847002 | 0+000 | 6+934 | 8,934 | 31+511| 40+ad5| 893

Przyktad 1 Zestawienie tabelaryczne wymagane w momencie przekazania materiatu fotorejestarcyjnego.

10. Wykonane zdjecia nalezy przekaza¢ na przenosnym dysku twardym 2,5” USB 3.0 o stosownej

11.

pojemnosci.

Nosniki ze zdjeciami muszg réwniez zawieraC oprogramowanie narzedziowe, uruchamiane
automatycznie bez wczesniejszej instalacji, ktore umozliwi przegladanie zdje¢ w oparciu o system




12,

13.

14.

referencyjny i kilometraz oraz wykonywanie pomiaréw (liniowych i powierzchniowych) elementéw
widocznych na zdjgciach. Wymagana jest mozliwo$¢ przegladania zdje¢ w dwéch trybach:

a. standardowe przegladanie: automatyczne wyszukanie i prezentacja zdje¢ dla wskazanego
przez uzytkownika pikietaza (dtugo$¢ od poczatku odcinka), i kilometraza (dtugos¢ od
poczgtku drogi) oraz wybranych kamer;

b. odtwarzanie ciggte: automatyczna zmiana wyéwietlanych zdje¢ dla wybranego odcinka
drogi, zgodnie z kierunkiem tej drogi; uzytkownik w takim trybie pracy wybiera odcinek,
kamery i pikietaz, od ktérego nastepuje odtwarzanie ciagte.

Zamawiajacy przewiduje rozpoczecie wykonywania fotorejestracji pasa drogowego sieci drog
wojewodzkich od 27 marca 2017 r., natomiast zakoriczenie 5 maja 2017 r. Zadaniem Wykonawcy
jest takie zaplanowanie i przeprowadzenie pomiaréw, aby dotrzymaé termindw wynikajacych z
umowy. Zamawiajacy nadmienia, ze najbardziej korzystnymi warunkami o$wietleniowymi dla
wykonania fotorejestarcji drég wojewddzkich jest zachmurzenie catkowite (bez opadéw), ktére
niweluje nagfe zmiany oswietlenia, prowadzace do niedoswietlenia lub przeswietlenia zdjecia.

Po podpisaniu umowy Wykonawca w ciggu 3 dni roboczych przedstawi Zamawiajacemu
harmonogram wykonywania fotorejestracji na pierwszy tydzier pomiaréw i bedzie go aktualizowat
w kazdym kolejnym tygodniu realizacji zadania. Oddanie gotowego i spetniajacego wymogi OPZ
materiatu fotorejestarcyjnegio musi nastapi¢ do 22 maja 2017 r. Wykonawca powiadomi o tym
fakcie przedstawiciela Zmawiajgcego z dwudniowym wyprzedzeniem.

Przekazany materiat fotorejestarcyjny bedzie podlegat weryfikacji. W terminie do dnia
09.06.2017 r. Zamawiajacy dokona oceny zgodnosci przekazanego materiatu fotorejestarcyjnego
z wymogami okreslonymi w OPZ. Na podstawie wynikow powyzszej weryfikacji odbierze przedmiot
zamowienia lub zwrdéci materiat do poprawy.



Zatacznik nr 1 do OPZ

WYKAZ DROG WOJEWODZKICH
NA TERENIE WOJEWODZTWA WARMINSKO - MAZURSKIEGO

L.p. I\;t:.oms;:ir Nazwa drogi Dh:f:;)éé
1 503 | Elblag - Talkmicko - Pogrodzie 24,338
2 504 |Elblag - Pogrodzie - Braniewo 31,634
3 505 | Frombork - Miynary - Pastek 36,715
4 | 506 |Chrusciel - Stare Siedlisko - Nowica 13,098
5 507 | Braniewo - Pieniezno - Orneta - Dobre Miasto 69,115
6 | 508 |Jedwabno - Wielbark 22,729
7 | 509 |Elblag - Miynary - Drweczno 43,242
8 510 |granica panstwa - Lelkowo - Pieniezno 22,121
9 511 | granica panstwa - Gorowo Itaweckie - Lidzbark Warminski 33,590
10 512 | Pieniezno - Gorowo Itaweckie - Bartoszyce - Szczurkowo 64,374
11 | 513 m‘gf;?ﬁ(siim_gzi ;g) Vﬁgoz}gaawii(weze} "Pastek Potnoc") - Orneta - Lidzbark 94,045
12 | 515 |Malbork - Dzierzgon - Susz 10,653
13 | 519 |Stary Dzierzgon - Matdyty - Morag 31,583
14 520 | Prabuty - Kamieniec 5,497
15 | 521 | Kwidzyn - Prabuty - Susz - Itawa 24,780
16 | 522 | Gorki- Prabuty - Trumieje - Sobiewola 6,004
17 | 526 |Paslek - Sliwica - Lepno - Myélice - Przezmark 18,916
18 | 527 | Dzierzgon - Rychliki - Pastek - Morag - tukta - Olsztyn 94,028
19 | 528 |Orneta - Mitakowo - Morag 27,423
20 | 530 |Ostroda - tukta - Dobre Miasto 49,076
21 | 531 |tukta - Podlejki 11,776
22 | 536 |Iawa - Samptawa 13,209
23 | 537 |Lubawa - Frygnowo - Pawtowo 39,354
24 538 | Radzyn Chetminski - tasin - Nowe Miasto Lubawskie - Uzdowo - Rozdroze 90,985
25 541 | Lubawa - Lidzbark - Zuromin - Biezun - Sierpc - Thuchowo - Dobrzyr nad Wista 42,674
26 | 542 |Rychnowo - Dziatdowo 42,963
27 544 | Brodnica - Lidzbark - Dziatdowo - Mtawa - Przasnysz - Krasnosielc - Ostroteka 48,434




28 | 545 | Dzialdowo - Nidzica - Jedwabno 51,119
29 | 590 |Barciany - Korsze - Reszel - Biskupiec 59,777
30 | 591 |granica panstwa - Barciany - Ketrzyn - Mragowo /droga 59/ 56,408
31 | 592 |Bartoszyce - Kraskowo - Ketrzyn - Gizycko /droga 59/ 71,821
32 | 593 | Mitakowo - Dobre Miasto - Jeziorany - Lutry - Reszel 77,933
33 | 594 |Bisztynek - Robawy - Ketrzyn 35,401
34 | 595 |Jeziorany - Barczewo 16,320
35 | 596 | Mnichowo - Besia - Biskupiec 23,504
36 | 598 | Olsztyn - Butryny - Zgnitocha 23,595
37 | 600 |Mragowo - Kateczyn - Szczytno 43,454
38 601 |Babieta - Nawiady 6,534
39 | 604 | Nidzica - Wielbark 36,687
40 | 609 | Mikotajki - Ukta 15,492
41 | 610 | Piecki - Ruciane Nida 17,886
42 | 642 |Stertawki Wielkie - Ryn - Woznice 19,961
43 | 643 | Wilkasy - Olszewo 20,399
44 | 650 |Stara Rézanka - Srokowo - Wegorzewo - Banie Mazurskie - Gotdap 80,709
45 | 651 |Gotdap - Zytkiejmy - Szypliszki - Sejny 39,224
46 | 652 | Kowale Oleckie - Suwatki 7,205
47 | 653 |Sedranki /droga 65/ - Bakatarzewo - Suwatki - Sejny - Pockuny 11,895
48 | 655 |Kap - Wydminy - Olecko - Raczki - Suwatki - Rutka - Tartak 67,676
49 | 656 |Staswiny - Zelki - Etk 39,200
50 | 661 |Cimochy - Kalinowo 13,523
51 | 667 |Nowa Wies Eicka - Drygaty - Biata Piska 28,095
1876,174

UWAGA:

Wyceniajac przedmiot zaméwienia nalezy wzigé pod uwage, ze sumaryczna iloéé kilometréw moze
wzrosngc o 1,5 % w stosunku do sumy podanej w zestawieniu.






