Zatacznik nr 3 do rozeznania cenowego

Opis przedmiotu zamowienia

dla zadania pn. ,Fotorejestracja pasa drogowego sieci drég wojewddzkich na terenie wojewédztwa

1.

warminsko — mazurskiego”

Fotorejestracje korytarza pasa drogowego nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami opisanymi
w standardzie okre$lonym w Dziale 8 (bez podprojektu PP-OW opisanego w Rozdziale 6)
Wytycznych diagnostyki stanu technicznego nawierzchni dla drég wojewddzkich” (dalej: Wytyczne
WDSN lub WDSN), ktére stanowig integralng czesé niniejszego Opisu Przedmiotu Zamoéwienia
(dalej: OPZ) i sq udostepnione na stronie internetowej Zamawiajgcego pod adresem:
https://www.zdw.olsztyn.pl/strona-glowna/dokumenty-techniczne.html

Zestawienie dfugosci drog podlegajacych fotorejestracji zawarte jest w zataczniku nr 1 do OPZ
i wynosi 1881,891 km.

Drogi, ktorych tto komarki oznaczone jest kolorem z6ttym beda podlegaty procesowi fotorejestracji
jesienig br., ze wzgladu na trwajace prace budowlane zwigzane z ich przebudowa.

Zamawiajgcy zastrzega, ze jezeli do 30 wrzednia br. nie bedg ukonczone prace bitumiczne
(wykonanie warstwy Scieralnej) drogi te zostang wytaczone z procesu fotorejestracji (lgcznie max.
108,286 km), wéweczas diugosc drog podlegajacych fotorejestracji wyniesie 1773,605 km.

3. Zadanie nalezy wykonac w terminie koricowym do 15 pazdziernika 2021 r., przy czym kompletne
dane prébne w formatach okreslonych w Dziale 23 WDSN oraz w formacie okre$lonym w pkt. 5i7
OPZ dla drogi wojewddzkiej 504 o dtugosci 31,636 km (tabela ponizej) nalezy przekazaé w terminie
czesciowym do 7 dni od dnia podpisania umowy. W ciggu 3 dni roboczych od dnia otrzymania
danych prébnych Zamawiajgcy poinformuje Wykonawce czy spetniajg one wymogi okreélone w
OPZ. Jesli dane prébne nie spetnia wymogéw OPZ lub nie bedzie moina zaimportowaé danych do
programu ewidencyjnego z ktérego korzysta Zamawiajgcy, Zamawiajgcy odstapi od umowy, a
Wykonawcy nie bedzie przystugiwato wynagrodzenie.

Zaleca sig, aby po przekazaniu danych prébnych Wykonawca wstrzymat prace terenowe do czasu
weryfikacji danych przez Zamawiajgcego. Ustrzeze to Wykonawce przed sytuacja, w ktdrej okaze
sig, ze dane sg nieprawidtowe, a Wykonawca poniost koszty dalszych prac terenowych.
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4. Zmiany do zasad przyjetych w standardzie WDSN opisano w ponizszej tabeli:

Pkt. WDSN Wymaganie Dopuszczona zmiana

Dziat 8 pkt. 3.1 Czestotliwos¢ wykonania zdjec <5m

ppkt. 1 pasa drogowego

Dziat 8 pkt. 3.1 Rozmiar poziomy zdje¢ pasa max. 2560

ppkt. 9 drogowego

Dziat 8 pkt. 3.1 Rozmiar pionowy zdje¢ pasa max. 1920

ppkt. 10 drogowego

Dziat 20 pkt. 2.1 | Wymagania ogdlne —w terminie | Wymagania ogdlne — w terminie
posrednim wykonawca przekaze | posrednim  wykonawca  przekaze
kompletne dane kompletne dane fotorejestracyjne
fotorejestracyjne w formatach w formatach okreslonych w Dziale 23
okredlonych w Dziale 23 WDSN WDSN oraz w formacie okreslonym w
dla 20% sieci objetej zadaniem pkt. 5 OPZ dla drogi wojewddzkiej 504

o diugosci 31,636 km.

5. Wymagania dodatkowe:

Oprécz danych w standardzie okredlonym w Dziale 23 WDSN, Wykonawca przygotuje kompletne dane
fotorejestracyjne zgodne z ponizszymi wymaganiami:

e Plik konfiguracyjny config.xml

e Plik(i) .csv z danymi

e Pliki ze zdjeciami jako pliki *.zip pogrupowane w folderach w zestawy kamer dla kazdej z drog
— jeden plik powinien dopowiadac zdjeciom z jednej kamery dla odcinka pomiarowego.

Plik konfiguracyjny powinien znajdowa¢ sie w katalogu gtéwnym fotorejestracji photos. Zawiera on
informacje o tym, kto i kiedy wykonat fotorejestracje, dane niezbedne do wygenerowania wirtualnego
systemu referencyjnego fotorejestracji oraz parametrach wymaganych do wykonania pomiaréw
metrycznych na zdjeciach. Ponadto wskazuje pliki z danymi i strukture tych plikéw. Pliki z danymi
znajduja sie w katalogu gtownym i zawieraja informacje o konkretnych elementach przekazywanych
na danej warstwie.

Struktura pliku konfiguracyjnego (xml):
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Opis pol:

Creator — Dostawca danych

CreateDate — czas utworzenia zestawu danych w formacie TimeStamp
RecordingType — rodzaj zdje¢, np. Rectangle

VersionName — nazwa importowanej wersji fotorejestracji

Header —informacja czy w pliku CSV jest nagtowek

Format —format danych w pliku CSV, wartos$¢: CSV

Delimiter — znak oddzielajacy dane w pliku CSV, wartosé: ,

NullText — tekst zastepujacy pustg wartos¢, wartosé: null

QuoteSign — znak w ktorym znajdujg sie podawane wartosci, wartoéé: ” (cudzystow)

W sekcji Cameras wymienione sg kamery ktdre zostaty uzyte do wykonania fotorejestracji, kazda z
kamera jest opisana nastepujacymi parametrami:

CameralD —identyfikator kamery, kazde ustawienie kamery powinno mie¢ unikalng nazwe
CarlD — identyfikator zestawu pomiarowego ktdérym wykonano fotorejestracje, kazda
konfiguracja systemu pomiarowego powinna mie¢ unikalng nazwe



CameraType — typ kamery (PC — przednia centralna, PP — przednia prawa, PL— przednia lewa,
T —tylna, TE-techniczna, dodatkowa)

Ox — przesuniecie centralnego punktu rzutowania od pozycji kamery w osi X
Oy — przesunigcie centralnego punktu rzutowania od pozycji kamerywosi Y
Oz — przesuniecie centralnego punktu rzutowania od pozycji kamery w 0si Z
Omega — pachylenie kamery

Phi — przechylenie kamery

Kappa — obrdt kamery

Width — szeroko$¢ matrycy kamery w pikselach

Height — wysoko$¢ matrycy kamery w pikselach

PixelSize — rozmiar piksela na matrycy w metrach

Ck — ogniskowa obiektywu w metrach

W sekeji DataFiles opisane s zestawy danych dotyczgcych drogi, kazda sekcja File zawiera informacje
dotyczace jednego odcinka. Opis pol:

Name — nazwa pliku CSV z danymi

Net — nazwa odcinka w postaci: wezet_poczatkowy-wezei_korcowy

NetNo — nazwa odcinka w postaci: wezet_poczatkowy-wezel_kofcowy

NetName — nazwa odcinka np. “Antoniego Abrahama”

RoadNo — numer drogi w postaci np. “10005”

RoadName — nazwa drogi w postaci np. “Antoniego Abrahama”

PC - identyfikator kamery centralnej dla odcinka

PP — identyfikator kamery prawej dla odcinka

PL - identyfikator kamery lewej dla odcinka

T —identyfikator kamery tylnej dla odcinka

TE — identyfikator kamery technicznej dla odcinka

Rows — liczba wierszy danych w pliku CSV

HasLidarData — informacja czy dla konkretnego odcinka zostaty zebrane dane z mobilnego
skaningu laserowego. Wartosci: 1 - true, 0 - false

Passing — nazwa przejazdu skiadajaca sig z skrétu od jezdni dla kt6rej wykonano przejazd
{wartosci: P — prawa, L — lewa) oraz numeru jezdni.

Reversed — informacja czy dla konkretnego odcinka zostaly zebrane dane dotyczace
przejazdu w kierunku przeciwnym niz gléwny przebieg drogi np. dla przejazdu drugiego
kierunku drogi dwujezdniowej. Wartosci: 1 - true, 0 - false

NetOrder - kolejnoé¢ odcinka w ramach drogi numerowana od 1

NetStartingMileage - kilometraz poczatkowy {w metrach) odcinka. Jeli droga zaczyna sig od
kilometraza 100, to pierwszy odcinek ma w tym polu warto$¢ 100}, drugi odcinek bedzie miat
wartosé z pierwszego powiekszong o dtugosé pierwszego

NetLength - dtugosc odcinka w metrach

ReferenceSystemNet — informacja czy odcinek nalezy do systemu referencyjnego i czy mam
by¢ wliczany go do diugosci drogi. Wartoéci: 1 - true, 0 - false

Columns — opis kolumn z danymi znajdujacymi sie w pliku CSV.

Wymagane sg ponizsze kolumny:

o station — pikietaz lokalny zestawu zdjec¢

Utc — Moment wykonania zdjecia w formacie z doktadnoscia do

Latitude - Szeroko$¢ geograficzna w standardzie NMEA

{ongitude — Dtugo$¢ geograficzna w standardzie NMEA

Elevation — Wysokos¢ n.p.m. w metrach

o o O O



Roll — przechylenie samochodu w lewo/prawo w stopniach

Pitch — pochylenie samochodu w przéd/tyt w stopniach

Azimuth — obrdt samochodu wzgledem pdinocy w stopniach

Camera_id ~ Wskazanie kamery ktora zostato wykonane zdjecie (wymagane wypisanie
wszystkich kamer z zestawu)

o O O ©

Przyktadowa linia danych pliku *CSV:

"0","2016-10-01
16:08:51.750","1558.3801","5214.0863","111.01","null","null","null","Numer_drogi\camera_0.zip[p_
068_0_02251E_00067CD4.jpgl","2728P\camera_1.zip[p_068_1_02251E_00067CD2.jpg]","2728P\ca
mera_2.zip[p_068_2_02251E_00067CD7.jpg]","2728P\camera_3.zip[p_068_3_02251F_00067CD1.jp
gl™,"null" .

Zdjecia sg umieszczane w archiwach zip, wtedy kolumna opisujgca zdjecie z kamery ma nastepujaca
postac:

nazwa_pliku_zip[nazwa_pliku_ze_zdjeciem]

10.

11.

. Wykonawca przekaze dane na dwéch odrebnych dyskach przenosnych 2,5” USB 3.0 o stosownej

pojemnosci:
- ha jednym kompletny materiat fororejestracyjny wg wymagan okreélonych w Dziale 8 WDSN,
- na drugim kompletny materiat fotorejestracyjny wg wymagan okreslonych w pkt. 5 OPZ.

Nosniki ze zdjeciami muszg réwniez zawiera¢ oprogramowanie narzedziowe, uruchamiane
automatycznie bez wczesniejszej instalacii, ktére umozliwi przegladanie zdjg¢ w oparciu o system
referencyjny, jak réwniez kilometraz lokalny i globalny oraz wykonywanie pomiaréw {liniowych i
powierzchniowych) elementéw widocznych na zdjeciach. Wymagana jest mozliwoé¢ przegladania
zdjed w dwibch trybach:

. standardowe przeglgdanie: automatyczne wyszukanie i prezentacja zdjgé dla wskazanego przez

uzytkownika pikietaza (dfugos¢ od poczgtku odcinka), i kilometraza (dtugo$é od poczatku drogi) oraz
wybranych kamer;
odtwarzanie ciggte: automatyczna zmiana wyswietlanych zdje¢ dla wybranego odcinka drogi,
zgodnie z kierunkiem tej drogi; uzytkownik w takim trybie pracy wybiera odcinek, kamery i pikietaz,
od ktérego nastepuje odtwarzanie ciggte.
Zamawiajacy przewiduje rozpoczecie wykonywania fotorejestracji pasa drogowego sieci drog
wojewodzkich od 28 kwietnia 2021 r., natomiast zakoriczenie do 15 paZdziernika 2021 r, Zadaniem
Wykonawcy jest takie zaplanowanie i przeprowadzenie pomiaréw, aby mozliwe bylo dotrzymanie
jakosci materiatu fotorejestracyjnego w terminach wynikajgcych z umowy.
Zamawiajacy nadmienia, ze najbardziej korzystnymi warunkami oswietleniowymi dla wykonania
fotorejestracji drog wojewddzkich jest zachmurzenie catkowite (bez opadéwy), ktdre niweluje nagte
zmiany oswietlenia, prowadzace do niedodwietlenia lub prze$wietlenia zdjecia. Ponadto zaleca sie
realizacje fotorejestracji w okresie, gdy wegetacja roslinnoéci nie wpltynie znaczaco na mozliwoéci
weryfilacji elementdéw pasa drogowego.
Po podpisaniu umowy Wykonawca w ciggu 2 dni roboczych przedstawl Zamawiajgcemu
harmonogram wykonywania fotorejestracji na pierwszy tydzien pomiaréw i bedzie go aktualizowat
w kazdym kolejnym tygodniu realizacji zadania. )
Przekazany materiat fotorejestracyjny bedzie podlegat weryfikacji. Po pozytywnym wyniku
weryfikacji materiatu probnego dot. DW 504, Zamawiajacy zezwoli na kontynuowanie prac
terenowych. Natomiast po otrzymaniu kompletu danych dla sieci objete] fotorejestarcja
Zamawiajagcy w terminie 21 dni dokona oceny zgodnoici przekazanego materiatu
fotorejestracyjnego z wymogami okreslonymi w OPZ.






