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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE DLA ROBOT
UTRZYMANIOWYCH

— biezace utrzymanie czystosci drogowych obiektow inzynierskich.

SPIS TRESCI

I.  Usuwanie zanieczyszczen z trudno dostepnych miejsc.
II. Usuwanie roslin

III. Koszenie traw i niszczenie chwastow

IV. Czyszczenie urzadzen dylatacyjnych

V. Czyszczenie elementow systemu odwodnienia

VI. Utrzymanie czystosci w otoczeniu obiektu

Uwaga!

Oprdcz obiektéw mostowych, (czyli mostéw, wiaduktéw i ktadek dla pieszych) na podstawie
niniejszych szczegotowych specyfikacji technicznych przewiduje sie réwniez wykonywanie
odpowiednich robot utrzymaniowych na przepustach.

Na potrzeby zamdwienia publicznego wszystkie wyzej wymienione rodzaje obiektow
inzynierskich (objete tym zamodwieniem) nazwano w tekscie niniejszych SST drogowymi
obiektami inzynierskimi.

AdI). Usuwanie zanieczyszczen z trudno dostepnych miejsc

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usuwaniem zanieczyszczen nagromadzonych w trudno dostepnych miejscach
konstrukgji drogowego obiektu inzynierskiego.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem wykorzystywanym w postepowaniach
przetargowych oraz stosowanym przy wykonywaniu robot zwiagzanych z biezacym
utrzymaniem czystosci na drogowych obiektach inzynierskich.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja Wymagania techniczne zawarte w niniejszej
specyfikacji dotycza robot zwiazanych z usuwaniem wszelkich zanieczyszczen z trudno
dostepnych miejsc konstrukgji przeset oraz podpor.

1.4. Okreslenia podstawowe

Trudno dostepne miejsce - miejsce w konstrukgji obiektu, do ktdrego dostep nie jest mozliwy
bez uzycia specjalnych urzadzen pomocniczych.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robét oraz za ich zgodnos¢
ze SST oraz poleceniami Zamawiajacego.
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2. SPRZET

Sprzet, narzedzia oraz urzadzenia stosowane przez Wykonawce do usuwania zanieczyszczen
nie moga powodowac uszkodzen konstrukgji obiektu.

3. WYKONYWANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogdlne

Do miejsc trudno dostepnych przeset zalicza si¢ m.in. pasy dolne i gorne stalowych
dzwigarow gléwnych i poprzecznie, przeguby, lozyska, stezenia pionowe i poziome,
urzadzenia obce itp. Do zanieczyszczen objetych niniejsza SST, wymagajacych usunigcia,
zalicza si¢ m.in. piasek, ziemie, bloto, liScie, galezie, gruz budowlany, odspojone produkty
korozji betonu, papiery, folie, butelki, puszki, szklo, ptasie odchody itp. Przy usuwaniu
zanieczyszczen z elementu konstrukcji, w ktédrym znajduja si¢ otwory stuzace do jego
odwodnienia, do obowiazku Wykonawcy nalezy udroznienie i oczyszczenie tych otwordw.

Przy oczyszczaniu elementow podpoér (faw podtozyskowych, oczepdéw, korpuséw, odkrytych
fragmentéw fundamentéw itp.) Wykonawca obowiazany jest do usuniecia gatezi drzew i
innych zanieczyszczen zalegajacych réwniez ponizej poziomu wody w cieku. Sposob
prowadzenia robo6t nie moze powodowad zanieczyszczenia innych elementéw konstrukcji
obiektu. Wykonanie i rozbidrke rusztowan, pomostéw roboczych i innych urzadzen
pomocniczych, niezbednych do wykonania lub zabezpieczenia robot prowadzonych przy
odbywajacym si¢ ruchu drogowym na obiekcie, nalezy do Wykonawcy robét.

3.2. Bezpieczenstwo robot i ochrona $rodowiska

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym sie ruchu drogowym na obiekcie,
pod obiektem lub na wodzie nalezy do Wykonawcy. Usuniete z trudno dostepnych miejsc
konstrukgji zanieczyszczenia powinny by¢ zebrane do pojemnikow i usuniete poza granice
pasa drogowego. Do Wykonawcy robot nalezy utylizacja zanieczyszczen. To samo dotyczy
usunietych z konstrukgji podpdr gatezi drzew lub innych czesci roslinnych. Niedopuszczalne
jest ich wrzucanie do wody.

4. KONTROLA JAKOSCI

Jakos¢ wykonanych robot podlega ocenie wizualne;.

Ad1II). Usuwanie krzakéw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usuwaniem dziko rosnacych krzakéw z drogowego
obiektu inzynierskiego i z najblizszego otoczenia tego obiektu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem wykorzystywanym w postepowaniach
przetargowych oraz stosowanym przy wykonywaniu robot zwigzanych z biezacym
utrzymaniem czystosci na drogowych obiektach inzynierskich.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Wymagania techniczne zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z
usuwaniem krzakéw z drogowego obiektu inzynierskiego.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Krzaki - pedy krzewow lub drzew, wyroste w glebie, utworzonej przez zanieczyszczenia
mineralne nagromadzone w szczelinach lub zatomach konstrukgcji obiektu i na elementach
umocnien skarp nasypu w obrebie przyczétkow.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw, wykonywanych
robét oraz za ich zgodnos¢ ze SST oraz poleceniami Zamawiajacego.

Sprzet i narzedzia stosowane przez Wykonawce do usuwania krzakéw nie moga powodowac
uszkodzen konstrukgji obiektu.

2. WYKONYWANIE ROBOT

2.1. Wymagania ogolne Usunigcie krzakéw z obiektu obejmuje:

4 oberwanie pedu,

4 usuniecie korzeni,

¢ oczyszczenie szczeliny lub zatomu z czesci konstrukgji.

Niniejsza SST obejmuje rowniez przycinanie, wchodzacych w skrajnie lub dotykajacych
elementy konstrukcyjne obiektow gatezi krzewdw, rosnacych w bezposrednim sasiedztwie
obiektow.

Wykonanie urzadzen pomocniczych takich, jak pomosty robocze itp., umozliwiajacych dostep
do miejsca robodt, nalezy do Wykonawcy.

2.2. Bezpieczenstwo robot i ochrona srodowiska

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym sie¢ ruchu drogowym na lub pod
obiektem nalezy do Wykonawcy. Niedopuszczalne jest stosowanie do usuwania krzakow
pestycydow lub innych $rodkéw chemicznych do zwalczania chwastow.

3. KONTROLA, JAKOSCI

Jako$¢ wykonanych robot podlega ocenie wizualne;j.

AdIII). Koszenie traw i niszczenie chwastow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastéw na
stozkach i skarpach oraz w przestrzeni podmostowej w bezposrednim sasiedztwie drogowego
obiektu inzynierskiego.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem wykorzystywanym w postepowaniach
przetargowych oraz stosowanym przy wykonywaniu robot zwigzanych z biezacym
utrzymaniem czystosci na drogowych obiektach inzynierskich.

1.3. Okreslenia podstawowe

Przestrzen podmostowa - strefa pod ustrojem no$nym mostu, wiaduktu, ktadki dla pieszych.

Jednoroczne samosiewy - rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewdéw w
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miejscach niepozadanych. Chwasty - rosliny niepozadane, wystepujace wsrdd upraw roslin
(w tym wypadku - traw), hamujace ich rozwdj i jakosc.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakosé
stosowanych materiatow, wykonywanych robot oraz za ich zgodnosc¢ ze SST oraz poleceniami
Zamawiajgcego.

2. SPRZET

Wykonaweca, przystepujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastow, powinien wykazac sie
mozliwos$cia korzystania z nastepujacego sprzetu: kosiarki trawnikowej spalinowej, kosiarki
zytkowej, spalinowej lub elektrycznej do koszenia w miejscach trudnodostepnych.

3. WYKONYWANIE ROBOT

3.1. Wysokosc¢ trawy po skoszeniu powinna by¢ nie wigksza niz 5 cm. Nalezy zwréci¢ uwage,
aby trawa i chwasty nie zastanialy nadmiernie elementéw konstrukcyjnych drogowych
obiektow inzynierskich, ich urzadzen wyposazenia, umocnien prefabrykowanych stozkéw i
skarp, elementow odwodnieniowych itp. Skoszone trawy nalezy zagrabi¢, zebra¢ w stosy i
usuna¢ poza granice pasa drogowego. Koszenie traw i chwastdw na stozkach i skarpach
powinno obejmowac cale stozki i skarpy korpusu drogowego na dlugosci skrzydet
przyczotkowych obiektu inzynierskiego oraz dodatkowo - w przypadku skarp - strefy po min.
5,0 m. liczac w strone kazdego z dojazdéw. Przy braku stozkow, (kiedy przeszkoda znajduje
si¢ w wykopie), istniejace skarpy cieku, linii kolejowej czy drogi powinny zosta¢ wykoszone
na szerokosci min. 5,0 m liczac od powierzchni skrzydet przyczotkowych. Przestrzen
podmostowq porosnieta trawq i chwastami nalezy kosi¢ na calej dtugosci obiektu oraz na
szerokosci powiekszonej obustronnie o opaski szerokosci 1,0 m. Wykoszona przestrzen
powinna wychodzi¢ po 5,0 m poza obrys gzymsow. Koszenie traw i chwastéw na skarpach w
sasiedztwie przepustéw powinno obejmowacé cate skarpy korpusu drogowego na dtugosci
Scianek czotowych (lub umocnien) *) obu glowic kazdego przepustu oraz dodatkowo:

¢ strefy po min. 3,0 m. wokdt umocnien obu gltowic oraz ewentualnych istniejacych umocnien
linii brzegowych ($cianek szczelnych, kiszek faszynowych, koszy gabionowych itp.),

¢ skarpy rowow i ciekow dochodzacych do przepustu, na odl. 5,0 m liczac od zakonczen
przepustdw (w przypadku braku umocnien).

*) W przypadku braku umocnien lub $cianek czotowych w strefie wlotow i wylotow
przepustdw szerokos$¢ koszenia skarpy korpusu drogowego powinna obejmowac swiatto
przepustu + 10,0 m (po 5,0 m z kazdej strony otworu).

3.2. Bezpieczenistwo robot i ochrona $srodowiska

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym sie¢ ruchu drogowym na lub pod
obiektem nalezy do Wykonawcy.

4. KONTROLA JAKOSCI

Jako$¢ wykonanych robot podlega ocenie wizualne;j.
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Ad1V). Czyszczenie urzadzen dylatacyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z czyszczeniem szczelnego urzadzenia dylatacyjnego
w drogowym obiekcie inzynierskim.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem wykorzystywanym w postepowaniach

przetargowych oraz stosowanym przy wykonywaniu robot zwigzanych z biezacym
utrzymaniem czystosci na drogowych obiektach inzynierskich.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Wymagania techniczne zawarte w specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezacym
czyszczeniem urzadzen dylatacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Urzadzenie dylatacyjne - element pomostu, przenoszacy bezposrednio obciazenia ruchu
drogowego, ktorego konstrukcja umozliwia przemieszczenia przekroju podporowego przesta
w stosunku do przyczétka lub innego przesta, zachowujac przy tym ciaglo$¢ jezdni i
chodnikow obiektu. Szczelne urzadzenie dylatacyjne - urzadzenie dylatacyjne
nieprzepuszczajace wody, pochodzacej z opaddéw atmosferycznych, w glab szczeliny
dylatacyjnej.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét oraz za ich zgodnos¢
ze SST oraz poleceniami Zamawiajacego.

2. SPRZET

Sprzet i narzedzia stosowane przez Wykonawce do czyszczenia urzadzen dylatacyjnych nie
moga powodowac uszkodzen elementdw dylatacji oraz elementéw konstrukcji obiektu
przylegltych do dylatagji.

3. WYKONYWANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogolne

W ramach czyszczenia urzadzen dylatacyjnych powinny by¢ wykonane nastepujace
czynnosci:

¢ Usunigcie zanieczyszczen z bruzd i zaglebien powierzchni jezdnej urzadzenia
dylatacyjnego,

¢ Usuniecie zanieczyszczen z bruzd i zaglebien powierzchni chodnikowej urzadzenia
dylatacyjnego,

¢ Usuniecie zanieczyszczen z wszelkich szczelin oraz wnek dylatacyjnych,

¢ Usunigcie zanieczyszczen spod blach maskujacych szczeliny dylatacyjne,

¢ Usuniecie zanieczyszczen z wolnych przestrzeni miedzy $ciankami zwirowymi
przyczotkow i tylnymi (pionowymi) $cianami elementdéw ustrojéw nosnych (poprzecznic,
dzwigaréw, plyt pomostu),
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¢ Przeptukiwanie woda pod ci$nieniem oczyszczonych z zanieczyszczen wktadek gumowych
dylatacji modutowych,

¢ Mycie blach maskujacych,

¢ BieZzace usuwanie ewentualnych skutkdw wywotanych przeciekami wody przez urzadzenia
dylatacyjne.

Chodzi tu przede wszystkim o usuwanie brudnych zaciekow z elementéw podpdr oraz
ustrojow nosnych (poza obowiazkowym myciem korpuséw).

Sposéb prowadzenia robdt nie moze powodowac zanieczyszczenia innych elementow
konstrukcji obiektu. Wykonanie i rozbidrke rusztowan, pomostdw roboczych i innych
urzadzen pomocniczych, niezbednych do wykonania Iub zabezpieczenia robot
prowadzonych przy odbywajacym sie¢ ruchu drogowym na obiekcie nalezy do Wykonawcy
robot.

3.2. Bezpieczenistwo robot i ochrona $srodowiska

Zabezpieczenie robdt prowadzonych przy odbywajacym sie¢ ruchu drogowym na obiekcie
nalezy do Wykonawcy. Usunigte z dylatacji zanieczyszczenia powinny by¢ zebrane do
pojemnikdéw i usunigte poza granice pasa drogowego.

Do Wykonawcy robdt nalezy utylizacja zanieczyszczen.

4. KONTROLA JAKOSCI

Jakos¢ wykonanych robét podlega ocenie wizualnej. Na zadanie Zamawiajacego Wykonawca
obowiazany jest zapewnic¢ dostep do miejsca robdt w celu dokonania kontroli, jakosci ich
wykonania.

Ad V). Czyszczenie elementéw systemu odwodnienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z czyszczeniem elementéw instalacji odwodnienia
obiektu inzynierskiego.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem
wykorzystywanym w postepowaniach przetargowych oraz stosowanym przy wykonywaniu
robot zwigzanych z biezagcym utrzymaniem czystosci na drogowych obiektach inzynierskich.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja
Wymagania techniczne zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja nastepujace rodzaje robot:
¢ usunigcie zanieczyszczen nagromadzonych w elementach systemu odwodnieniowego

obiektu mostowego (wpusty, saczki, rury spustowe, koryta odwodnieniowe, Scieki
przykraweznikowe, instalacja kanalizacyjna itp.),

¢ usuniecie zanieczyszczen nagromadzonych w elementach odwodnieniowych
zlokalizowanych poza obiektem (osadniki, studnie, Scieki skarpowe, koryta odwodnieniowe

itp.).
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1.4. Okreslenia podstawowe

Element systemu odwodnienia - urzadzenie stuzace do szybkiego odprowadzania wody
opadowej poza obiekt takich, jak wpust, rynna, osadnik, rura instalacji kanalizacyjnej, a takze
zamocowania tych urzadzen do konstrukgji obiektu oraz umocniony $ciek na skarpie nasypu
przy obiekcie.

2. SPRZET

Sprzet, narzedzia oraz urzadzenia stosowane przez Wykonawce do usuwania zanieczyszczen
nie moga powodowac uszkodzen konstrukgji obiektu.

3. WYKONYWANIE ROBOT
3.1. Wymagania ogodlne
Prowadzenie przez Wykonawce prac utrzymaniowych przy czyszczeniu elementow systemu

odwodnieniowego nie moze powodowac uszkodzen lub zanieczyszczen innych elementow
konstrukgji obiektu. W ramach robét objetych niniejsza SST przewiduje sie m.in.:

¢ Usunigcie zanieczyszczen nagromadzonych we wpustach i rynnach,
¢ Usuniecie zanieczyszczen ze Sciekdw przykraweznikowych,
¢ Czyszczenie z naciekéw soli rurek spustowych saczkow odwadniajacych,

¢ Udroznienie rur spustowych wpustdw mostowych, saczkéw oraz instalacji kanalizacyjnej
obiektu,

¢ Usuniecie zanieczyszczen nagromadzonych w studniach oraz korytach odwodnieniowych
znajdujacych sie w bezposrednim sasiedztwie obiektu,

¢ Usuniecie zanieczyszczen nagromadzonych w $ciekach skarpowych.
3.2. Bezpieczenstwo i ochrona srodowiska

Zabezpieczenie robdt prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu na lub pod obiektem, jak
rowniez zabezpieczenie uczestniczacych w tym ruchu oséb lub pojazdow nalezy do
Wykonawcy. Zanieczyszczenia usunigte z elementow instalacji odwodnienia obiektu
Wykonawca obowiazany jest zebra¢ do pojemnikow i usuna¢ poza granice pasa drogowego.
Do Wykonawcy roboét nalezy utylizacja zanieczyszczen.

4. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola droznosci rur spustowych, rynien lub przewodow instalacji kanalizacyjnej po
wykonaniu prac utrzymaniowych polega na gwattownym wlaniu do wpustu 10 dm3 wody,
ktora powinna swobodnie wyplyna¢ na zewnatrz obiektu. W przypadku odprowadzenia
wody z obiektu do instalacji kanalizacyjnej droznos¢ przewoddw nalezy sprawdzi¢ przy
zdjetej pokrywie otworu rewizyjnego w rurze spustowej na poziomie terenu.

Jakos$¢ wykonania pozostatych prac podlega ocenie wizualnej. Na zadanie Zamawiajacego
Wykonawca obowigzany jest zapewni¢ dostep do miejsca robot w celu dokonania kontroli
jakosci ich wykonania.
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Ad. VI). Utrzymanie czystosci w otoczeniu obiektu
1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa warunki techniczne wykonywania robot zwigzanych
z utrzymaniem czystosci w otoczeniu obiektow inzynierskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem wykorzystywanym w postepowaniach
przetargowych oraz stosowanym przy wykonywaniu robot zwiagzanych z biezacym
utrzymaniem czystosci na drogowych obiektach inzynierskich.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Wymagania techniczne zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdét zwiazanych
z utrzymaniem czysto$ci w otoczeniu drogowych obiektéw inzynierskich, czyli, oprdcz
samych obiektow, takze na ich stozkach, skarpach, schodach oraz w przestrzeni podmostowej,
obejmujacej teren pod obiektem oraz przeszkode typu ciek wodny, droga lub chodnik dla
pieszych. W przypadku przepustéw jako otoczenie obiektu nalezy rozumie¢ przestrzen nad
poszczegdlnymi konstrukcjami w granicach pasa drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Powierzchniowe zbieranie zanieczyszczen - czynnosc polega na recznym zebraniu z otoczenia
obiektéw zanieczyszczen, np. liScie, galezie, gruz budowlany, kamienie, ztom, papiery, folie,
szmaty, butelki, puszki, szklo, stare opony itp. i usunigciu ich poza granice pasa drogowego,
poprzez wywiezienie na wysypisko $mieci, utylizacje.

Przestrzen podmostowa - strefa pod ustrojem nosnym mostu, wiaduktu, ktadki dla pieszych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonywanych robdt oraz za ich zgodnosc¢
ze SST oraz poleceniami Zamawiajacego.

2. WYKONYWANIE ROBOT

2.1. Wymagania ogdélne Wykonawca robot w ramach niniejszej SST zobowigzany jest do
biezacego recznego zbierania z otoczenia obiektu wszelkich zanieczyszczen organicznych i
nieorganicznych, typu liscie, galezie, gruz budowlany, kamienie, ztom, papiery, folie, szmaty,
butelki, puszki, szklo, stare opony itp., zatadunku ich na srodki transportowe po zakoniczeniu
prac i wywiezienia poza granice pasa drogowego.

Przestrzen podmostowa nalezy czysci¢ na catej dlugosci obiektu oraz na szerokosci pasa
wyznaczonego przez dolne krawedzie skarp korpusu drogowego. W przypadku braku skarp
korpusu drogowego, kiedy przeszkoda znajduje si¢ w wykopie, istniejace skarpy rzeki, linii
kolejowej, drogi czy chodnika, powinny zosta¢ wyczyszczone na szerokosci min. 5,0 m, liczac
od powierzchni skrzydet przyczétkowych obiektu.

2.2. Bezpieczenistwo robot i ochrona $srodowiska

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym sie¢ ruchu drogowym na obiekcie,
pod obiektem lub na wodzie nalezy do Wykonawcy. Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢
zebrane do pojemnikow i usunigete poza granice pasa drogowego. Do Wykonawcy robdt
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nalezy utylizacja zanieczyszczen. Niedopuszczalne jest wrzucanie zebranych zanieczyszczen

do wody.
4. KONTROLA JAKOSCI

Jako$¢ wykonanych robot podlega ocenie wizualne;j.

Sporzadzita: Marta Kmiecik
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